
 
 

มนตรี บวัเผื่อน : การออกแบบสร้างระบบตดัสัญญาณควบคุมอากาศยานไร้คนขบัก าลงังาน
สูงส าหรับป้องกนัภยัคุกคามระยะไกล (THE DESIGN OF HIGH POWER JAMMING 
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THREATS PREVENTION) อาจารยท่ี์ปรึกษา : อาจารย ์ดร.ส าราญ สันทาลุนยั, 86 หนา้.  
   
ในปัจจุบนั อากาศยานไร้คนขบั (Unmanned Aerial Vehicle : UAV) หรือท่ีเรียกกันทัว่ไป 

ว่าโดรน (Drone) ซ่ึงก็คืออากาศยานท่ีไม่มีคนขับแต่สามารถควบคุมไดแ้บบอตัโนมติัซ่ึงมีรูปร่าง 
ขนาด รูปแบบ และเอกลกัษณ์ท่ีแตกต่างกนัไป เป็นอากาศยานท่ีสามารถควบคุมการท างานไดจ้าก
ระยะไกลและสามารถใช้หลักการควบคุมแบบอัตโนมัติในตัว ซ่ึงในปัจจุบันได้ถูกน ามาใช้
ประโยชน์อย่างแพร่หลาย เช่น การน าอากาศยานไร้คนขบัมาใชใ้นภาคการดูแลพืชผลทางการเกษตร 
ตวัอย่างเช่น ช่วยในการรดน ้ า ให้สารเคมี หรือการตรวจสอบผลผลิต ซ่ึงสามารถช่วยให้การท างาน
หรือกระบวนการผลิตมีประสิทธิภาพมากขึ้น หรือแมก้ระทั้งภาคการผลิตสัตว ์ซ่ึงสามารถใชส้ าหรับ  
การเล้ียงดู หรือการเฝ้าดูพฤติกรรมของสัตว ์นอกจากน้ียงัมีการน ามาใชใ้นเชิงพาณิชย ์เช่นการรับส่ง
สินคา้ต่าง ๆ ซ่ึงก าลงัไดรั้บความนิยมเป็นอยา่งมาก ท าให้เกิดความสะดวกรวดเร็วและง่ายต่อการใช้
ประโยชน์ได้อีกมากมาย หรือน ามาใช้ในการตรวจจบัองค์ประกอบในอากาศ การถ่ายภาพมุมสูง  
ดูสภาพการจราจร ช่วยเหลือภยัพิบติัต่าง ๆ หรือแมก้ระทั้งการโจมตีทางอากาศ ซ่ึงในประเทศไทย 
ก็เร่ิมมีการน ามาใชง้านกนัอยา่งแพร่หลาย  

ดงันั้นผูวิ้จยัจึงไดเ้ล็งเห็นถึงความส าคญัส าหรับความปลอดภยัและความมัน่คงของประเทศ
และภยัต่าง ๆ ท่ีอาจจะเกิดขึ้นในภายภาคหนา้จึงไดมี้การศึกษาและคน้หาแนวทางท่ีจะท าการควบคุม
อากาศยานไร้คนขบัจากผูท่ี้ไม่ประสงคดี์ ซ่ึงไดพ้บวา่การใชห้ลกัการของระบบรบกวนสัญญาณคลื่น
ความถ่ีก าลงัสูงเพื่อไปควบคุมการท างานของอากาศยานไร้คนขบัเป็นวิธีการท่ีจะสามารถควบคุม
และเฝ้าระวงัไดเ้ป็นอย่างดี นั่นคือการสร้างคล่ืนรบกวนความถ่ีสูงก าลงังานสูงซ่ึงจะท างานโดยการ
ส่งคลื่นท่ีมีความถี่เดียวกบัความถี่การใชง้านของอากาศยานไร้คนขบั 
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HIGH POWER JAMMING SYSTEM 

 

 Nowadays, Unmanned Aerial Vehicle (UAV) or Drone. Is an aircraft that can 

be controlled remotely and automaticly control. Currentiy, drone is being as widely 

used in agriculture, commerce, high angle view, traffic conditions, disaster assislance 

and sending the trade. Unmanned aerial Vehicle control system is used to control by 

using the radio from the ground or the used of computenzed fight by using computer 

controller. In addition, a navigation and a guidance system are an important part of the 

UAV. In current, the navigation and the guidance mostly use GPS at ISM band to 

control the system. The bringing a lot of UAV but no better control that may resolt in 

threals to come. There are the use of UAV to terrorism or spying the landmark of the 

cantry such as the government and the a rmies of the country. Tcriminal uses UAV for 

the terroist or the spy becaused the UAV is device that can be controlled 

automatically, controlling with the long distance and clearly camera images.  

Thus, the researchers have realized the importance for the security and stability 

of the country. To study and find way to control UAV from the criminal, the usability 

high-power radio frequency jamming in a method to control and surveillane as well. 

That is high power radio frequency jammer worked by sending waves with the same 

frequency as UAV that is used to communicate. The signal jammergennertor gererates 

the jammer signal to annoy the radio spectrum at the ground controlled
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output. The signal jammer genneratro is designed to geneartr the frequency that the 

amtchs the frequency of UAV and ther was enough to send both signal cancel each 

other completrly. To stop the opration of UAV to be motionless, the UAV is forced by 

using the radio frequency jammer. The research team designs the high power radio 

frequency jammer generator to control the threats from UAV for military stability, 

consisted of two jammer wave generator. There are the frequency of ISM band 

consisting of high power supply, high power oscillator, high power amplifier and high 

power applicator. 
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